2 Kanal Schrittmotor-

steuerung mit Decoder

[EN: 2 channel stepper motor control with decoder]
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1. Funktionsumfang

- DC/AC/DCC Betrieb

- Analog & Digital

- Vollkompatibles NMRA-DCC Modul

- Ideal fir unsere automatischen Entkuppler !!

- Superkleine Abmale

- Per Weichenadresse schaltbar

- Puffer méglich

- Geeignet flr alle 5V Schrittmotoren

- Schrittmuster, Fahrschritte und Geschwindigkeit
einstellbar

- Richtung invertierbar

- Motorhaltfunktion

- Kontakteingange zur Steuerung maoglich

- Ideal fir Entkuppler, Pantos und Tore

- 3 verstarkte Funktionsausgange

- Zufallsgenerator (bspw. Toilettenlicht)

- Bedingungen (vorwarts, riickwarts, etc...)

- Viele Sonder- und Zeitfunktionen einstellbar

- Funktionsausgange dimmbar

- Resetfunktionen fur alle CVs

- Sehr einfaches Funktionsmapping

- 68 Funktiontasten adressierbar, 10239 Lokadressen

- 14, 28, 128 Fahrstufen (automatisch)

- Vielfaltige Programmiermdglichkeiten (Bitweise, CV,
POM)

- Last bei Programmierung erforderlich (1 Schrittm.)
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2. Funktionsbeschreibung

Die 2 Kanal Schrittmotorsteuerung mit Decoder steuert
alle handelslblichen 5 V Schrittmotoren prazise an.
Die Platine schaltet die Spur-G ML-Train Entkuppler im
Digital- und Analogbetrieb (ML-Train 82505022).

Neben den 2 Motorausgangen bietet die Schrittmotor-
steuerung auch 2 Kontakteingange, flr manuelle oder
analoge Auslésung sowie 3 Schaltausgange, firr den
digitalen Betrieb mit zahlreichen Sonderfunktionen.

Uber die CV-Programmierung ist es maglich die
Geschwindigkeit als auch die Schrittzahl der Motoren
exakt einzustellen. Neben der klassischen Steuerung
Uber Lokadresse funktioniert die Steuerung auch Uber
Weichenadressen. Die 2 Kanal Schrittmotorsteuerung
ist NMRA-DCC kompatibel.
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3. Anschlussbelegung der Schrittmotor-
steuerung

DEC+ (Riickseite)

DEC+ (back site)

Versorgungsspannung /
Gleisanschluss

Digital Track input /
Voltage input

- Die Versorgungsspannung kann direkt vom Gleis
kommen oder vom Fahrdecoder (DEC+ und DEC-).

- In den Buchsen KUP1 und KUP2 stecken Sie die
Schrittmotoren (Entkuppler).

- An den drei Funktionsausgangen kénnen Sie weitere
Verbraucher digital schalten. (A1/A2/A3 schalten Sie
gegen DEC+).

K1/K2 gegen
DEC- schalten
K1/K2 switch to
DEC-

DEC+ (Riickseite) /™
DEC+ (back site)

M DEC+ (Riickseite)
B DECH+ (back site)
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- Auf der Ruckseite befinden sich noch zwei Schaltkon-
takte K1 und K2. Diese schalten Sie gegen DEC- oder
an einen Funktionsausgang vom Fahrdecoder.

3.1. Anschluss der Entkuppler an die Motor-
steuerung

Das elektronische Rangierkuppler-Set ist fur digitale
und analoge Spur-G Loks geeignet. Bei digitalen Loks
kdnnen Sie den Schrittmotordecoder direkt an das
Gleis schalten oder Uber einen bereits eingebauten
Decoder.

Ebenso ist es mdglich den Entkuppler auch analog zu
betreiben. Hierfiir werden unsere Gleismagnete und
eine Reedplatine in der Lok bendtigt (ML-Train
80501014 + 84017050). Zusatzlich sollte in der Lok
eine Anfahrverzégerung vorhanden sein (ML-Train
82504010).

3.2. Anschluss am Digitalgleis mit Fahr-
decoder

Sofern ein Fahrdecoder mit freien Funktionsausgan-

gen vorhanden ist, sollten Sie die Motorsteuerung mit
den Entkupplern Uber diese laufen lassen.
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Bei Verwendung des Fahrdecoders vereinfacht es die
Programmierung.

Mit den ML-Train Fahrdecodern kann man dann auch

die Kupplungswalze nutzen (Rangierwalze). Mit dieser
Fahrfunktion fahrt der Zug etwas entgegen, entkuppelt
und rollt dann ein kleines Sttick zurlick, damit Lok und
Wagen in jedem Fall getrennt voneinander stehen.

Schrittmotor 2
Stepper Motor 2
Schrittmotor 1

§ Steppermotor 1

NUR DEC+vom Decoder NUR DEC- vom Decoder
ONLY DEC+from decoder OMLY DEC- from decoder

Decoderfunktionsausgang 1
wDecoderfunktionsausgang 2
fW-DEC-
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3.3. Anschluss am Digitalgleis ohne Fahr-
decoder

SchlieRen Sie die Schrittmotorsteuerung direkt an das
digitale Gleis an. Die Schrittmotoren (Entkuppler)
stecken Sie in die Buchsen KUP1 und KUP2. In der
Motorsteuerung ist ein digitaler Decoder integriert. Der
Decoder steuert dann mit F7 (KUP1) und F8 (KUP2)
direkt die Entkuppler.

Der direkte Anschluss ohne Fahrdecoder eignet sich
hervorragend, wenn kein Funktionsausgang am
Fahrdecoder mehr frei ist oder wenn ein Wagen oder
Steuerwagen ausgeristet werden soll. In diesem Fall
kénnen mit den Ausgangen A1 — A3 noch weitere
Verbraucher wie Lampen geschaltet werden.

Schrittmotor 2
Stepper Motor 2

Schrittmotor 1

g Stepper motor 1

Versorgungsspannung /
Gleisanschluss

Digital Track input /
Voltage input
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3.4. Anschluss fiir Analogbahnen

SchlieRen Sie die Schrittmotorsteuerung direkt an das
analoge Gleis an, sodass dieser mit der Trafospan-
nung versorgt wird. Die Entkuppler stecken Sie in die
Buchsen KUP1 und KUP2.

Zum Ausldsen der Entkuppler bendtigen Sie die
ML-Train Reedkontakte (ML-Train 80501014 oder
80501025). Zum Anschluss der Reedkontakte mussen
das mittlere Kabel an DEC- und die aulReren jeweils an
K1 und K2 angeschlossen werden. Der Kontakt K1
schaltet dann den Entkuppler KUP1 und K2 die KUP2.

Mithilfe eines Gleismagneten (ML-Train 84017050)
schalten Sie dann die Entkuppler. Die Lok halt auf dem
Gleismagnet an und der Entkuppler wird ausgelost.
Nach dem Verlassen des Magneten fahrt der Entkupp-
ler wieder zurlick in die Ursprungsposition. Durch
weitere Gleismagneten kann die Kuppelstrecke verlan-
gert werden, dann muss die Lok nicht ganz punktge-
nau gestoppt werden.

ACHTUNG! Die Schrittmotorsteuerung bendtigt eine
Betriebsspannung von ca. 5 — 7 Volt. Im Analogbetrieb
bendtigt die Lok eine Anfahrverzégerung (ML-Train
82504010).
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K1/K2 gegen
4 DEC- schalten
K1/K2 switch to
DEC-

M DEC+ (Riickseite)
DEC+ (back site)

4. Pufferspeicher

SchlielRen Sie den Speicherpuffer (ML-Train
88201017) direkt an DEC+ und DEC- an. Die Steuer-
leitung vom Puffer legen Sie auf einen freien Ausgang
der Schrittmotorsteuerung (zum Beispiel A1). Diesen
Ausgang (hier A1) programmieren Sie dann auf ,BC" in
den Sonderfunktionen (hier CV 123 = 20, siehe CV-Ta-
belle).
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4.1. Drehreglersteuerung

Bei Verwendung der Drehreglersteuerung fahrt der
Motor permanent und nicht mehr mit der eingestellten
Schrittzahl. Der Motor wird weiterhin Uber seine
F-Taster geschaltet (F7 = KUP1, F8 = KUP2).

CV 142 fur den Motor 1 auf den Wert 1.
CV 152 fur den Motor 2 auf den Wert 1.

Dieser Modus ist ideal fir Kransteuerungen.

4.2. Programmiersperre

Um versehentliches Programmieren zu verhindern
bieten CV 15/16 eine Programmiersperre. Nur wenn
CV 15 = CV 16 ist eine Programmierung maoglich.
Beim Andern von CV 16 &ndert sich automatisch auch
CV 15. Mit CV 7 = 16 kann die Programmiersperre
zuruckgesetzt werden.

STANDARTWERT CV 15/16 = 80

4.3. Programmiermoglichkeiten

Der Decoder unterstitzt die folgenden Programmierar-
ten: Bitweise, POM, Register CV lesen & schreiben.
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Es wird keine zusatzliche Last zur Programmierung
bendtigt.

Im POM (Programmierung auf dem Hauptgleis) wird
ebenfalls die Programmiersperre unterstitzt. Der
Decoder kann zudem auf dem Hauptgleis program-
miert werden, ohne das andere Decoder beeinflusst
werden. Somit muss bei Programmierung kein Ausbau
des Decoders erfolgen.

HINWEIS: Um POM zu nutzen, ohne andere Decoder
zu beeinflussen, muss lhre Digitalzentrale POM
spezifische Decoderadresse unterstitzen.

4.4. Programmierung von binaren Werten

Einige CV’s (z. B. 29) bestehen aus sogenannten
binaren Werten. Das bedeutet, dass mehrere Einstel-
lungen in einem Wert zusammengefasst werden. Jede
Funktion hat eine Bitstelle und eine Wertigkeit. Zur
Programmierung einer solchen CV mussen alle Wer-
tigkeiten addiert werden. Eine deaktivierte Funktion hat
immer die Wertigkeit O.

BEISPIEL: Sie wollen 28 Fahrstufen, lange Lokadres-

se programmieren. Dazu missen Sie in CV 29 den
Wert 2 + 32 = 34 programmieren.
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4.5. Programmierung Lokadressen

Lokadresse bis 127 werden direkt in CV 1 eingetragen.
Hierzu muss auflerdem CV 29 — Bit 5 ,aus” sein (wird
autom. gesetzt).

Wenn groRRere Adressen genutzt werden sollen, muss
CV 29 - Bit 5 ,an“ sein (automatisch wenn CV 17/18
geandert wird). Die Adresse wird nun in CV 17 und 18
gespeichert. Die Adresse wird dann wie folgt berechnet
(z. B. Lokadresse 3000):

3000 /256 =11,72; CV 17 ist 192 + 11 = 203.
3000 - (11 x 256) = 184; CV 18 ist also 184.

4.6. Programmierung Lokadressen & Schritt-
mustern

Weichenadressen und Schrittmuster fur das Fahrmus-
ter berechnet sich nach dem gleichen Schema.
Beispiel: Sie mochten den Wert 2000 berechnen
(Adresse 2000 oder 2000 Schritte).

2000/ 256 = 7,81, Adresse hoch ist also 7
2000 - (7 x 256) = 208, Adresse tief ist somit 208.
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5. Wichtige Informationen zur
Inbetriebnahme

Bauen Sie die Elektronik sorgfaltig nach den
Anschlussplanen ein. Das Modul darf nur fir die in der
Anleitung genannten Funktionen genutzt werden.

Eine anderweitige Verwendung, kann zur Zerstérung
fihren. Bei unsachgemaflem Anschluss erlischt der
Garantieanspruch. Dieses Modul ist kein Spielzeug!

6. Garantie und Gewahrleistung

ML-Train gewahrt die Fehlerfreiheit dieses Produkts
fur ein Jahr. Daruber hinaus besteht in Deutschland
ein Gewahrleistungsanspruch von 2 Jahren.

Verschleilteile sind von der Garantieleistung
ausgeschlossen, da diese Teile der naturlichen
Abnutzung durch Gebrauch des Gegenstandes
unterliegen.

Der Anspruch auf Serviceleistungen durch den
Hersteller erlischt durch eine zweckentfremdete
Nutzung sofort und unwiderruflich.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten.
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7. Wichtige Produktinformationen

Wichtige Informationen in Bezug auf dieses
Produkt finden Sie auf unserer Homepage:

[=] 5[]
=]z

https://www.ML-Train.de/82505011

8. Technische Details

Spannung: 7-27 V DC/DCC, 5-18 VAC
Stromaufnahme: 10 mA (ohne Funktionsausgange)
Max. Funktionsstrom: A1-A3: 0,2 A, M1+M2: 0,50 A
Maximaler Gesamtstrom: 1 A

Temperaturbereich: -20 bis 65 °C

Abmalle: L3,8 x B2,3 x H1 cm

HINWEIS: Um Kondenswasserbildung zu vermeiden,
benutzen Sie die Elektronik bei Temperaturen unter
0°C nur, wenn diese vorher aus einem beheizten
Raum kommt. Im Betrieb sollte sich kein weiteres
Kondenswasser bilden kdnnen.

Die folgende Firma hat das Produkt fiir ML-Train
hergestelit:

micron-dynamics, Marius Dege,
(WEEE: DE69511296)
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9. Herstellerhinweise

Das Produkt kann funktions- und fertigungsbedingt
scharfe Kanten sowie Kleinteile enthalten.

Durch den funktionsbedingten Aufbau besteht unter
Umstanden Gefahr des Quetschens oder Klemmens.
Bei Kleinteilen besteht die Gefahr des Verschluckens.

Halten Sie es bitte von Kindern sowie nicht geschulten
Personen fern.

Dieses Produkt entspricht den CE Konformitatsricht-

linien fur elektrische Kleingerate in der aktuellen
Fassung.

10. RoHS

Dieses Produkt ist nach den aktuellen EG Richtlinien
umgangssprachlich ,bleifrei“ hergestellt und damit
RoHS-konform.

Entsorgen Sie das Produkt nicht im Hausmdll!
Nutzen Sie bitte den daflir vorgesehenen

Elektroschrott. Werfen Sie das Produkt nicht in offenes
Feuer oder durch Hitze entflammbare Brennstoffe.
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Kundendienst
Um Beratung, Hilfestellung und Servicedienstleistungen in
Anspruch zu nehmen, wenden Sie sich bitte direkt an Ihren
Fachhandler oder direkt an uns.






